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Garantie MICROtrac

Pulsafeeder, Inc. garanteaza ca sistemele de comanda (inclusiv senzorul de conductivitate) pe care le
fabrica nu contin defecte materiale sau de manopera. Aceastd garantie acopera 24 de luni de la data
livrarii. Raspunderea producatorului este limitata la repararea sau inlocuirea oricaror echipamente sau
piese defectate, ale caror defecte materiale sau de manopera sunt dovedite la finalul examinarii efectuate
de producator. Garantia nu include costurile de demontare sau instalare, iar raspunderea producatorului
nu va depasi sub nicio forma pretul de vanzare al echipamentelor sau pieselor de acest tip.

Producitorul isi declina orice raspundere pentru deteriorari survenite la produse In urma instalarii,
intretinerii, utilizarii incorecte sau In urma incercarilor de a utiliza astfel de produse peste capacitatea lor
de functionare, intentionat sau nu, precum si in urma reparatiilor neautorizate. Producatorul nu raspunde
de daune indirecte sau de alt tip, de vatamari sau costuri suportate in urma utilizarii produselor sale.

Garantia de mai sus inlocuieste orice alta garantie, fie ea expresa sau implicita. Producatorul nu
garanteaza adecvarea pentru un anumit scop sau vandabilitatea. Niciun agent de-al nostru nu are dreptul
de a furniza nicio garantie cu exceptia celei de mai sus.
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1. Introducere

Sistemul dvs. de comanda cu microprocesor a fost conceput sd monitorizeze si sa controleze conductivitatea
apei dvs. de proces. Sistemul de comanda pune sub tensiune doud iesiri cu releu pe baza modului de
functionare: descarcare si alimentare.

- Cand valoarea masurata a conductivitatii creste peste valoarea de referinta definita de utilizator, se

pun sub tensiune (2) doud relee pana ce conductivitatea scade sub valoarea de referintd minus
valoarea fixa a diferentialului.

+Jle
-Q- Releul de alimentare va iesi de sub tensiune cand durata limita de alimentare
vori Programabila de utilizator este atinsa.

- Optional - Releul de comanda a alimentarii va intra sub tensiune pe baza unui procentaj dintr-un
ciclu de alimentare de 10 minute.

Sistemul dvs. de comanda poate sau poate sa nu aiba urmatoarele configuratii optionale:

Iesiri extinse (precablate)
Sistemul de comanda este precablat cu un cablu de alimentare si prize derulante pentru
conectarea dispozitivelor de comanda precum electrovalve sau o pompa de dozare.

Sesizor de debit

Sistemul de comanda este prevazut cu un sesizor de debit instalat in conducta de debit de proces
pentru a semnala sistemului de comanda ci apa este debitata in instalatie. In starea de debit
absent, sistemul de comanda nu va pune sub tensiune iesirile.

2. Instalare
2.1 Amplasarea sistemului de comanda

Selectati un loc de amplasare cu posibilitate de acces la conexiunile electrice impamantate si la
racordurile de apa. Montati sistemul de comanda pe un perete sau pe alta suprafatd verticala
iluminata adecvat la un nivel accesibil. Desfaceti cele patru suruburi care fixeaza panoul frontal si
scoateti-1; pasajele de montare se afla in fiecare dintre cele patru colfuri din spatele incintei
(consultati pagina 15). La instalare, se vor respecta toate normele nationale, statale si locale.

A

AVERTISMENT

Evitati locurile in care sistemul de comanda ar fi expus unor temperaturi extrem de
scazute sau ridicate {sub 0 °F (-17,8 °C) sau peste 122 °F (50 °C)}, luminii solare
directe, vaporilor, scurgerilor de lichide sau perturbatiilor electromagnetice (de ex.,
transmisii radio cu intensitate ridicata si motoare electrice). Sistemul de comanda
poate suferi daune, garantia pierzandu-si valabilitatea!

2.2 Instalarea senzorului

Sistemul de comanda este furnizat cu un senzor de conductivitate cu compensare a temperaturii
(sondd). Instalati senzorul intr-un anumit punct din proces in care substantele chimice si apa sunt
amestecate bine. Daca senzorul se va amplasa intr-un rezervor sau intr-o baie, asigurati-va ca este
instalat astfel incat partea neagra cu pelicula termoretractabila, a sondei sa nu fie scufundata. Sonda
trebuie sa fie amplasata intr-un loc in care sonda sa fie traversata de un debit adecvat.
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- Pentru o precizie maxima, asigurati-va ca ati instalat senzorul de conductivitate
-( )- astfelincat

sty

vora fluxul de lichid sa traverseze direct orificiul rotund al sondei (consultati Fig.2),




Senzorul de debit

Daca sistemul dvs. de comanda este prevazut cu un sesizor de debit, instalati sesizorul de debit astfel
incat debitul sa patrunda in partea inferioara a T-ului sesizorului de debit furnizat si sa iasa prin
laterala T-ului. Sesizorul de debit trebuie sa fie intotdeauna instalat in pozitie verticala, astfel incat
cablul senzorului sa iasa pe deasupra, iar flotorul intern (rosu) sa se poata ridica atunci cand exista
debit si sa cada atunci cand nu exista debit. Sesizorul de debit este activat cand este parcurs de

1 GPM (3,8 LPM) si este dezactivat cand debitul scade sub 1 GPM (3,8 LPM).

3. Cablajul electric

Circuitele electronice ale sistemului de comanda sunt protejate prin sigurante. Se recomanda cu
insistenta utilizarea unei protectii la supratensiune!

A SISTEMUL DE COMANDA TREBUIE SA FIE CABLAT IN CONFORMITATE CU TOATE NORMELE
AVERTISMENT | ECTRICE APLICABILE.

A Sistemul de comanda trebuie sa fie conectat la un circuit de alimentare special (mai
-O- exact, la propriul sau cablaj, disjunctor etc.). Pentru rezultate optime, impamantarea

sty

vota trebuie sa fie independenta (impamantare unica), si nu una comuna.

o Se va include in instalatie un intrerupator sau un disjunctor marcat ca fiind
-O- dispozitivul de deconectare a unitatii. Acesta trebuie sa se afle in imediata

* -

xora apropiere a unitatii, la indemana utilizatorului.

Sistemele de comanda precablate sunt prevazute cu cabluri de alimentare cu 3 fire cu impamantare,
de 6 picioare (1,8 m), 18 AWG (1,2 mm?) si cabluri cu priza cu 3 fire de 18 AWG (1,2 mm?)
marcate clar pentru toate iesirile de tensiune de linie controlate.

Sistemele de comanda care vor utiliza conducte electrice sunt burghiate in prealabil din fabrica,
oferind conexiuni imediat accesibile pentru legarea conexiunilor electrice de intrare si iesire.
Utilizati numai fir de 16 AWG (1,5 mm®) sau 18 AWG (1,2 mm?) pentru conexiunile de alimentare
de la conducta si de sarcina.

3.1 Conexiunile electrice

in cazul in care nu ati solicitat ca sistemul dvs. de comanda sa fie un sistem precablat, va fi necesar
un cablaj specific. Cu sistemul de comanda scos de sub alimentarea generala, slabiti cele patru
suruburi care fixeaza panoul frontal al sistemului de comanda si scoateti panoul frontal. In interiorul
sistemului de comanda se afla cinci conectori la blocurile de borne care vor trebui sa fie cablati.

Alimentarea electrica

Alimentarea electrica a sistemului de comanda este identificatd pe placa de circuite principala
ca punctul PL3 (consultati Fig. 3 de la pagina 8). Pe placa exista trei conexiuni identificate



pentru acest bloc de borne, HOT (LINIE), RTN (retur sau neutru), si Ground (Masa). La
anumite modele, este asigurat un cablu de alimentare fara stecar.

Intrarile debitmetrului si contorului de apa

Aceste doud intrari se afld pe conectorul PL2. In acest punct se vor conecta cele dous fire de
la sesizorul de debit sau contorul de apa. Polaritatea in acest bloc de borne nu este importanta.

_6_ Daca sistemul dvs. de comanda nu este prevazut cu sesizor de debit, trebuie sa

~ existe un fir de suntare instalat pe PL2. (Consultati Fig.3)
NOTA

Dozare/alimentare (pompa de dozare)

Aceasta iesire de comanda este identificata pe placa de circuite a sistemului de comanda
drept punctul PL4. Conexiunile blocului de borne pentru PL4 sunt HOT (LINIE), RTN (retur
sau neutru) si Ground (masad).

Aceasta iesire de comanda poate actiona echipamentul de pompare pe baza descarcarii si
dozarii Tn modul temporizator de limitare. Aceasta iesire este pusa sub tensiune cand se
depaseste valoarea de referintd a conductivitatii programate. Aceasta iesire va fi scoasa de
sub tensiune cand valoarea conductivitatii scade sub valoarea de referintd minus diferentialul
valorii de referinta fixe (-5% din valoarea de referintd) sau cand se depaseste durata limita de
alimentare programabila.

Optional - Aceasta iesire este pusa sub tensiune la un procentaj programat dintr-un ciclu de
alimentare fix de 10 minute.

:O: Sistemul de comanda este prevazut cu sigurante de maximum 5 A. Ambele
vora dispozitive de iesire combinate nu pot depasi 5 A in termeni de intensitate.

Descarcare (electrovalva)

Aceasta iesire de comanda este identificata pe placa de circuite a sistemului de comanda
drept punctul PL5. Conexiunile blocului de borne pentru PL5 sunt HOT (LINIE), RTN (retur
sau neutru) si Ground (masa).

Aceasta iesire de comanda va fi pusa sub tensiune cand se depaseste valoarea de referinta a
conductivitatii programate. Aceasta iesire va fi scoasd de sub tensiune cand valoarea
conductivitatii scade sub valoarea de referintd minus diferentialul valorii de referinta fixe
(-5% din valoarea de referinta).

Sonda de conductivitate

Sistemul de comanda este furnizat cu un senzor de conductivitate cu compensare a
temperaturii. Senzorul se conecteaza la PL1 din placa de circuite a sistemului de comanda.
Culoarea firului de la sonda trebuie sa corespunda textului de langa conectorul PL1.
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Aceste conexiuni se realizeaza cu ajutorul unui bloc de borne verde care fixeaza un fir introdus in
deschizaturile patrate prin suruburi, conform imaginii de mai jos. Cu ajutorul unei surubelnite mici

cu cap plat, slabiti surubul suficient cat pentru a crea un joc in jurul firului, apoi introduceti firul si
strangeti ferm surubul.

‘ ' - - ~ ~ - - - - ~
o Sistemele de comanda fara un sesizor de detectare a debitului extern trebuie sa

,:0},: dispuna de un fir de suntare instalat prin intrarea sesizorului de debit, PL2
(consultati Fig.3).

Blocul de borne
Fig. 4



4. Functionarea sistemului

é INAINTE DE PUNEREA SUB TENSIUNE, ASIGURATI-VA CA DISPOZITIVELE CONTROLATE DE
ACEST SISTEM DE COMANDA NU POT PROVOCA VATAMARI SAU DAUNE CAND SUNT PUSE
SUB TENSIUNE LA PORNIRE.

AVERTISMENT

DISPLAY

SCREEN

O Bleed
ousS

e QO

O Set Point

OFeed MICROtrac

Panoul frontal
Fig. 5

4.1 Panoul frontal

Panoul frontal al sistemului de comanda dispune de un afigaj LCD cu 4 cifre, patru indicatori LED si
trei butoane tactile utilizate la programarea si monitorizarea sistemului de comanda.

Afisajul LCD este utilizat pentru a afisa conductivitatea sistemului, precum si diversi parametri ai
sistemului in timpul programarii. Ledurile sunt utilizate pentru a indica modul sau regimul in care
functioneaza sistemul de comanda. Butonul m (MODE) este utilizat pentru a intra in modul de
programare §i pentru a vizualiza parametrii sistemului de comanda. Sagetile sus si jos sunt utilizate
pentru a schimba setarile sistemului de comanda odata ce se afla in modul de programare.



4.2

Functiile sistemului

Bleed

uS

Ledul bleed (descarcare) se va aprinde cand releul de descarcare este pus sub
tensiune 1n timpul functiondrii normale sau cand sistemul de comanda afiseaza
setarea duratei limita de descarcare. In modul de programare, acest led va lumina
intermitent, indicand faptul ca se poate schimba durata limita de descércare.

Ledul uS se va aprinde cand sistemul de comanda afiseaza valoarea de
conductivitate a sistemului. Sistemul de comanda o afiseaza in timpul
functionarii normale sau cand butoanele nu au fost actionate timp de 30 de
secunde. In timpul calibrarii sondei, aceste led va lumina intermitent, indicand
faptul ca se poate schimba valoarea de conductivitate a sondei.

Set Point Lecdul set point (valoare de referintd) se va aprinde cand sistemul de comanda

Feed

afiseaza valoarea de referinta a conductivitatii. Valoarea de referinta este
valoarea de conductivitate la care se vor pune sub tensiune releele de
descarcare si dozare. In modul de programare, acest led va lumina
intermitent, indicand faptul ca se poate schimba setarea valorii de referinta.

Acest led se va aprinde cand releul “Dose” sau de alimentare este pus sub

tensiune. Tn modul de programare, acest led va lumina intermitent, indicand
faptul ca se poate schimba durata limita de alimentare.

Mode Selection

Modul de functionare al sistemului de comanda este selectat prin setarile de
comutare de la SW1, aflat pe placa de circuite, consultati Fig. 3.

SETARILE 1 2 3 4
COMUTATORULUI DIP

TEMPORIZATOR DE *OPRIT | *OPRIT | *OPRIT X
LIMITARE

CONTORUL DE APA OPRIT | OPRIT | ACTIVAT X
% POST DESCARCARE | OPRIT | ACTIVAT | OPRIT X
TEMPORIZATOR ACTIVAT | OPRIT OPRIT X
PROCENTUAL

VALOARE DE X X X OPRIT
REFERINTA iN

SCADERE

VALOARE DE X X X *ACTIVAT
REFERINTA IN

CRESTERE

* SETAREA IMPLICITA — temporizator de limitare cu o valoare de referinti in crestere.
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4.3 Programarea sistemului de comanda

Apasati butonul Mode pentru a ajunge la setarea de modificat indicata de ledurile de functie. Pentru
a accesa modul de programare, apasati si tineti apasat butonul Mode [m] timp de cinci secunde.
Ledurile de functie vor incepe sa lumineze intermitent cAnd modul de programare a fost activat.
Utilizati butoanele [Up]/[Down] pentru a modifica parametrii programabili.

*
NOTA

6 in timpul programérii, nu este permisa functionarea normala a sistemului de
r' comanda. Daca nu se apasa nicio tasta timp de 30 de secunde, sistemul de

comanda va iesi din modul de programare si va reveni la functionarea normala.

4.3.1

Moduri de comanda

Mai jos se regasesc modurile de comanda diferite ale sistemului de comanda MicroTrac. Fiecare
mod de comanda utilizeaza parametri simpli pentru modificarile utilizatorului.

e Limit Timer (temporizator de limitare) - Acest mod de comandd face ca iesirea de descarcare i

alimentare sa fie pusa sub tensiune cand conductivitatea depaseste valoarea de referinta

a conductivitatii. Temporizatoarele de limitare de descarcare §i alimentare pot fi activate

pentru a preveni supraalimentarea cu substange chimice.

LED Interval Functie
BLEED 0-08:00 | Temporizator de limitare optional. Setafi aceasta valoare pe durata maxima pe
hh:mm | Care o poate ocupa un ciclu de descércare inainte de a intra in starea de
' alarma. Daca lasati acest temporizator setat pe 0, se dezactiveaza aceasta
functie. Valoarea temporala este reglata in pasi de 15 minute.
usS 1-9,999 | Aici se indica valoarea curenta a conductivitatii.

Set Point | 1-9,999 | Valoarea de referinta a conductivitafii. Setafi aceasta valoarea la valoarea
maxima a conductivitatii inainte ca iesirea de descarcare sd fie pusa sub
tensiune.

Feed 0-8:00 | Temporizator de limitare optional. Setafi aceasta valoare pe durata maxima in
hh:mm | €are se va pune sub tensiune iesirea de alimentare inainte de a intra in starea
' de alarma. Odata ce acest temporizator expird, iesirea de alimentare va iesi de
sub tensiune. Valoarea temporala este reglata in pasi de 15 minute.

e Water Meter (contor de apd) — Acest mod de comanda duce la punerea sub tensiune a iesirii

de alimentare cdnd un numar programat de impulsuri este detectat la nivelul
bornei de intrare a contorului de apa.

LED Interval Functie
BLEED 0-08:00 | Temporizator de limitare optional. Setati aceasta valoare pe durata maxima pe
hh:mm care o poate ocupa un ciclu de descarcare inainte de a intra in starea de
alarma. Daca lasati acest temporizator setat pe 0, se dezactiveaza aceasta
functie. Valoarea temporald este reglatd in pasi de 15 minute.
usS 1-9,999 | Aici se indica valoarea curenta a conductivitatii.

Set Point 1-9,999 | Valoarea de referinta a conductivitatii. Setati aceasta valoarea la valoarea
maxima a conductivitatii inainte ca iesirea de descarcare sa fie pusa sub
tensiune.
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Feed

Numaratori | Numaratori — setati aceasta valoare la numarul de impulsuri de intrare pentru contorul

+ durata

de apa Tnainte ca ciclul de alimentare sa inceapa. Interval = 1-9,999.

Time — Setati aceasta valoare pe durata de timp in care iesirea de alimentare
trebuie sa fie pusa sub tensiune cand s-a detectat numarul programat de
impulsuri de intrare pentru contorul de apd. Interval = 0-59:55, MM:SS.
Valoarea temporala este reglata in pasi de 5 secunde.

e % Post Bleed (% post descircare) — Acest mod de comanda face ca iesirea de alimentare sa

se pund sub tensiune in urma unui ciclu de descarcare. Durata de timp in care
iesirea de alimentare ramdne sub tensiune este bazatd pe procentajul
programat al ciclului de descarcare anterior.

LED Interval Functie
BLEED | 0-08:00 | Temporizator de limitare optional. Setati aceastd valoare pe durata maxima pe
hh:mm | care o poate ocupa un ciclu de descarcare inainte de a intra in starea de
alarma. Daca lasati acest temporizator setat pe 0, se dezactiveaza aceasta
functie. Valoarea temporala este reglata in pasi de 15 minute.
usS 1-9,999 | Aici se indica valoarea curentd a conductivitatii.

Set Point | 1-9,999 | Valoarea de referinta a conductivitatii. Setati aceasta valoarea la valoarea
maxima a conductivitatii inainte ca iesirea de descarcare sa fie pusa sub
tensiune.

Feed Procent | Procentaj — Setati aceasta valoare la procentajul din ciclul de descarcare

+ timp anterior la care iesirea de alimentare trebuie sa fie pusa sub tensiune.

Exemplu: Procent=25, Ciclul de descarcare a durat 14 minute, iesirea de
alimentare se va pune sub tensiune la 25% din 14 minute, mai exact, la 3,5
minute. Interval = 0-100.
Timp — Temporlzator de limitare optional. Setati aceastd valoare pe durata
maxima pe care o poate ocupa un ciclu de descarcare inainte de a intra in
starea de alarma. Odata ce acest temporizator expira, iesirea de alimentare va
iesi de sub tensiune. Interval = 0-08:00, hh:mm. Valoarea temporala este
reglata Tn pasi de 15 minute.

e Percent Timer (Temporizator procentual) — Acest mod de comanda duce la punerea sub
tensiune a iegirii de alimentare pe baza unui procentaj dintr-un ciclu
temporal fix. Durata ciclului este bazata pe un ciclu de 10 minute fix. Dupa
finalizarea ciclului de 10 minute, ciclul va fi reluat.

LED Interval Functie
BLEED | 0-08:00 | Temporizator de limitare optional. Setati aceasta valoare pe durata maxima pe care
hh:mm | o poate ocupa un ciclu de descarcare inainte de a intra n starea de alarma. Daca
l3sati acest temporizator setat pe 0, se dezactiveazd aceastd functie.
usS 1-9,999 | Aici se indica valoarea curentd a conductivitatii.

Set Point | 1-9,999 | Valoarea de referinta a conductivitatii. Setati aceasta valoarea la valoarea
maxima a conductivitatii inainte ca iesirea de descarcare sa fie pusa sub
tensiune.

Feed Procent | Procentaj — Setafi aceastad valoare la un procentaj din durata ciclului de 10

minute. Exemplu: Procent=20, ciclul cu o durata de 10 minute, iesirea de
alimentare se va pune sub tensiune la 20% din 10 minute, mai exact, la 2
minute. Interval = 0-100.
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4.3.2 Valoare de referinta pentru conductivitate

Setati aceastd valoare la cel mai inalt punct de conductivitate care va fi permis de sistemul de
comanda inainte de inceperea unui ciclu de descarcare si alimentare. Cand conductivitatea
sistemului atinge aceasta valoare de referinta, iesirile de comanda pentru descarcare si alimentare
se vor pune sub tensiune. Cand conductivitatea sistemului scade la valoarea de referinta a
conductivitatii minus 5%, ciclul de descarcare si alimentare va lua sfarsit, iar iesirile de comanda
vor fi scoase de sub tensiune.

Valoarea de referintd a conductivitatii poate fi modificata cu butoanele [Up]/[Down] odata ce se
intrd in modul de programare. Setarea maxima este de 9999 uS/cm. Pentru a salva valoarea de
referinta, apasati butonul Mode [m)].

NOTA

Diferentialul valorii de referinta este fixat la 5% sub valoarea de referinta. De exemplu,
daca valoarea de referinta este setata la 1000uS/cm, iesirile de descarcare si alimentare se
vor pune sub tensiune la 1000uS/cm si vor fi scoase de sub tensiune la 950uS/cm.

4.4 Situatii de alarma

Alarma de debit
In cazul pierderii debitului, cele doua leduri (rosii) vor lumina intermitent, iar pe afisaj va aparea “Err
Flo.” Iesirile vor fi scoase de sub tensiune. Aceasta alarma se va reseta automat, reluandu-se debitul.

Alarma temporizatorului de limitare la alimentare

Cand durata de limitare a alimentarii este depasita, cele doua leduri rosii si ledul albastru vor
lumina intermitent, iar pe afisaj va aparea “Err Lit” si releul de alimentare va fi scos de sub
tensiune. Aceasta alarma este resetata prin: apasarea butonului M (Mode), un ciclu de debit
sau cand conductivitatea atinge valoarea de referinta si diferentialul.

Alarma temporizatorului de limitare la descarcare

Cand durata de limitare a descarcarii este depasita, cele doua leduri rosii si ledul verde vor
lumina intermitent, iar pe afisaj va aparea “Err Lit”. Aceasta alarma este resetata prin:
apasarea butonului M (Mode), un ciclu de debit sau cAnd conductivitatea atinge valoarea de
referintd si diferentialul. Astfel nu se va scoate de sub tensiune releul de descarcare, ci numai
se va reseta temporizatorul.

Alarma temporizatorului de limitare a descarcarii si alimentarii

Cénd durata de limitare a descarcarii si alimentarii este depasita, toate ledurile vor lumina
intermitent, iar pe afisaj va aparea “Err Lit”. Aceastd alarma este resetata prin apasarea butonului
M (Mode), un ciclu de debit sau cand conductivitatea atinge valoarea de referinta si diferentialul.

.’O’. Alarme de limitare a descarcarii: nu vor scoate de sub tensiune releul de descarcare.
oty

NOTA

Alarma de depasire a intervalului de conductivitate (valoare de referinta in crestere)
Daca conductivitatea depaseste 9,999uS/cm, toate ledurile vor lumina intermitent, iar pe
afisaj va apdrea “Err 9,999”, releul de descarcare ramanand activ. Aceastd alarma este
resetatd prin apasarea butonului the M (Mode) odata ce conductivitatea se incadreaza in
interval.
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~Oo Ambele temporizatoare de limitare se vor reseta daca valoarea conductivitatii
e

depaseste sau scade sub valoarea de referinta si diferential.
NOTA

5. Calibrarea senzorului

Sistemul de comanda este calibrat din fabrica, nenecesitand reglaje din partea utilizatorului. Este
posibil sa apara anumite abateri ale valorilor in comparatie cu un tester portabil. Cu toate acestea,
daca doriti sa efectuati o calibrare, urmati aceasta procedura:

1. Plasati sonda in procesul in care ar fi instalatd in mod normal si permiteti sondei sa fie
parcursa sub debit timp de aproximativ 15 minute. Astfel, temperatura in sonda se va egaliza.

2. Cand ledul “uS” lumineaza constant, apasati $i mentineti apasat butonul de mod “m” timp de
cinci secunde pana ce pe sistemul de comanda se indica intermitent mesajul “Cal”. Eliberati
butonul “m”.

3. Sistemul de comanda va afisa acum valoarea conductivitatii reale de la sonda. Utilizati
butoanele sus si jos pentru a schimba valoarea pana ce corespunde cu valoarea aparatului
portabil. Daca apdsati si mentineti apasate butoanele sus sau jos, valoarea afigatd se va
modifica foarte rapid.

4. Cand ati terminat, apasati butonul “m” o data.

_6_ IMPORTANT! Pentru performante optime, asigurati-va ca conductivitatea in sistem este
L4 A

7+ apropiata de valoarea de referinta la care intentionati sa actionati sistemul.
NOTA

Procesul de calibrare a fost realizat.

6. Valori implicite din fabrica

Valoare de referinta: 1500uS/cm
Temporizator de limitare a descarcarii: 00:00, HH:MM
Temporizator de limitare a alimentarii: 00:00, HH:MM
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7. Specificatii

Sistemul de comanda

Incinta

NEMA 4X / I1P66

Dimensiuni incinta

6,4in.x 2,5in. x 3,2in. (163 x 64 x 82mm)

Alimentare electrica

120 sau 220 VCA; 50/60 Hz.

Sigurante

5A X2

Afisaj

LCD interval O - 9,999 uS/cm rezolutie 1uS/cm

Intervalul valorii de referinta

Interval 0 - 9,999 uS/cm trepte de 1uS/cm

Diferentialul valorii de referinta
(histereza)

Fix la 5% sub valoarea de referinta

Precizie

+/- 2% din scala

Curent maxim de iesire al
releului

120 VCA

e BArezistivide uz general

e 4L RA/FLA,1/10HP (motoare)
220 VCA

e 5Arezistiv/de uz general

e Neclasificat pentru motoare

Sonda

Temperatura maxima

122° F (50°C)

Domeniu de compensare a

temperaturii 32°F — 122°F (0° - 50°C)
Presiune maxima 125 PSI (8,6 BAR)

Tip sonda Toroidal

Lungime maxima a cablului 98,4 picioare (30 de metri)
Materiale de constructie Polipropilena

Marime filet

Filet standard de 0,5 in. - exclusiv T-ul
si bucsa reductorului

Diametru extern maxim

1,5 in. (38 mm)- Exclusiv T-ul gi
reductorul

Sesizor de debit

Temperatura maxima

127°F (52°C)

Presiune maxima

125 PSI (8,6 BAR)

Debit activare

Aproximativ 1 GPM (3,785 LPM)

Materiale de constructie

PVC si polipropilena ranforsata cu
fibra de sticla
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~ Sesizor aébit Sonda de cond.uctivitate cﬁ T
Fig. 6 Fig. 7
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8. Ghid de remediere a problemelor

Manifestare

Cauza probabila

Remediu posibil

Sistemul de comanda nu
porneste

Sistemul de comanda se
activeazi, insa afiseaza
“Flo Err”

Sistemul de comanda nu este
alimentat electric

O siguranta s-a ars

Cablajul sondei este realizat
incorect

Debit insuficient prin sesizorul
de debit

Sesizorul de debit nu este conectat.

Sesizorul de debit este blocat.

Capacul sesizorului de debit
este defect.

Flotor defect.

Asigurati-va cé sistemul de comanda este alimentat
la tensiunea corecta.

Verificati disjunctorul care alimenteaza electric
sistemul de comanda.

Verificati/inlocuiti siguranta (consultati Figura 3,
Pagina 8)

Verificati cablajul sondei (consultati Figura 3,
Pagina 8)

Asigurati-va ca existd un diferential de presiune
suficient de la admisia sesizorului de debit si de la
iesire pentru a obtine cel putin 1 GPM (3.8 LPM)
de debit

Verificati conexiunile de debit

(consultati Figura 3, Pagina 8)

Curatati senzorul de debit

Verificati integritatea firelor sau inlocuiti capacul
de debit.

Inlocuiti flotorul

Sistemul de comanda se
activeaza, insa afiseaza
“Cond Err»

Fir sonda de conductivitate slabit

Sonda de conductivitate defecta

Verificati cablajul sondei (Consultati Figura 3,
Pagina 8)
Inlocuiti sonda.

Sistemul de comanda se
activeaza, insa afiseaza
“Lit Err»

Temporizatorul de limitare setat de
utilizator a expirat

Resetati limita prin apasarea butonului M (Mode)

Sistemul de comanda se
activeazi, insa afiseaza
""9999 Err"

Conductivitatea depaseste intervalul
maxim

Cablajul sondei este realizat
incorect

Sonda de conductivitate defecta

Reduceti conductivitatea in sistem.

Resetati limita prin apasarea butonului M (Mode)
cand conductivitatea se incadreaza iar in interval.

Verificati cablajul sondei (Consultati Figura 3,
Pagina 8)
Inlocuiti senzorul

Valoarea de conductivitate
de pe sistemul de comanda

nu corespunde celei de pe
aparatul portabil.

Valoarea de conductivitate se
incadreaza in specificatii.

Din cauza variatiilor aparatelor portabile, solutiile
de conductivitate standard, compensarea
temperaturii si precizia sistemului de comanda de
+/- 2% din scala, valoarea de pe sistemul de
comanda poate sa nu corespunda celei de pe
testerul portabil.
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9. Dimensiunile de montare ale sistemului de
comanda

6.40-in./162.56-mm

6.14-in./155.956-mm
5.83-in./148.082-mm

@
—@ . 171-in./4.3434-mm

(6]

1.97-in./50.038-mm—
——3.14-in./79.756-mm 2.28-in./57.%12-mm

AMPRENTA MICROTRAC

Fig. 8
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Politica de service MICROtrac

Sistemul dvs. MICROtrac este un sistem de comanda cu microprocesor de ultima generatie. Daca
intmpinati probleme cu sistemul de comanda Microtrac, consultati mai intai ghidul de remediere a
defectiunilor din acest manual. Daca problema nu poate fi solutionata, luati legatura cu serviciul tehnic
pentru asistenta.

PULSAFEEDER INC. (SPO)
27101 AIRPORT ROAD
PUNTA GORDA, FL 33982
941-575-3800

Tehnicieni experimentati va stau la dispozitie pentru a diagnostica sistemul de comanda sau problemele
din proces.

La toate returnarile este necesar un numar de Autorizare a returnarii emis de Pulsafeeder. Piesele
achizitionate pentru a remedia o problema ce intrad sub acoperirea garantiei vor fi compensate dupa o
examinare a pieselor initiale de catre Pulsafeeder. Piesele sub garantie returnate datoritd defectarii, Tnsa
care apar ca functionale 1n urma testelor, vor fi trimise inapoi cu fraht platibil la destinatie. Nu se vor
oferi compensatii pentru piesele electronice de schimb.

Orice modificari sau reparatii ce nu intra sub sfera garantiei vor face obiectul costurilor asociate cu
piesele de schimb si manopera.

Declaratie de conformitate CE

Noi, Pulsafeeder Inc., declaram pe propria raspundere cd echipamentul Microtrac vizat de aceasta declaratie
este In conformitate completa cu sectiunile relevante din standardele CE aplicabile si alte documente
normative indicate in acest document. Daca se aduc modificari produsului acoperit de aceasta declaratie de
conformitate, declaratia de conformitate isi pierde valabilitatea.

- Emisii radiate EN 61326

- Emisii de curenti armonici (EN 61000-3-2-1995+A14:1998)

- Fluctuatii de tensiune si oscilatii (EN 61000-3-3: 1995)

- Test de imunitate la descarcari electrostatice (EN 61000-4-2:95)

- Test de imunitate la perturbatii radiate (EN 61000-4-3:96)

- Test de imunitate la fenomene tranzitorii electrice rapide/explozie (EN 61000-4-4:95)

- Test de imunitate la supratensiune (EN 61000-4-5:95)

- Imunitate la perturbatii conduse (EN 61000-4-6:96)

- Test de imunitate la cAmpuri magnetice cu frecventa retelei (EN 61000-4-8:93)

- Teste de imunitate pentru scaderi de tensiune, intreruperi de scurta durata si variatii de tensiune
(EN61000-4-11:1994)

- conform cu - 2002/96/EG (DEEE)

- conform RoHS
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(941) 575-3800
www.pulsa.com

72-910-40 Revizia M
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